Robotic Arm

Informations

e Juyeon Kim

e juyeon.kim@etu.sorbonne-universite.fr
e M2 Robotique-Automatique

e 19/02/2025 - 31/03/2025

Contexte

Construire un bras robotique afin d'expériementer le robot learning.

Objectifs

Ajouter au moins une image de votre projet

Matériel

Machines utilisées

Construction

(Fichiers, photos, code, explications, paramétres d'usinage, photos, captures d'écran...)

Etape 1

Etape 2



Etape 3

Journal de bord

Avancée du projet a chaque étape, difficultés rencontrées, modifications et adaptations (facultatif
pour les petits projets)
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