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Membres : Paul CAMUS , Mathias DARIU

Nous sommes des étudiants en M1 du parcours ROB de la mention automatique, robotique (AR) à
Sorbonne Université. Dans le cadre de l'UE UM4RBM20, il nous a été demandé, afin de se
familiariser avec la découpe laser, de créer un objet à partir de la découpeuse. 

Nous avons décidé de faire un robot avec une grosse tête et un petit corps "goofy". Pour cela, nous
avons utilisé ce patron de coffre. Noté la fente rouge présente sur le dessous du coffre qui
permettra l'introduction d'un morceau en forme de T pour permettre l'articulation goofy avec le
corps du robot.

Pour ce qui est du corps, le patron suivant a été utilisé.

https://boxes.hackerspace-bamberg.de/IntegratedHingeBox?language=en
https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/uM9image.png
https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/SB3image.png


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/cAScorps.svg
https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/patron-connecteurs.png


Le tout combiné, nous donne cette magnifique mascotte.

https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/mascotte-rob-qui-flotte.jpg


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2026-04/mascotte-rob-dechue.jpg


Important: Pour l'insertion des membres ainsi que du connecteur, il sera probablement nécessaire
de légèrement couper l'un des coins supérieurs de façon à faciliter l’insertion.  
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