Réalisation au
FABLAB

Dans le cadre de ce projet nous avons fabriqué quelques piéces au Fablab avec I'aide de Stéphane
MULLER, Manuel BOUYER et de toute I'équipe du Fablab. Un grand merci a eux pour leur soutien !!!

e Encodeur magnétique



Encodeur magnétique

Nous avons di réaliser un capteur (encodeur magnétique) custom-made pour le robot:

Représentation 3D du circuit
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