Journal de bord

Septembre - Février :

Conception dehors Fablab

Figure 1: ler prototype du systeme de séparation

4. Avril 2024:

2eme prototype du systeme de séparation : amélioration en termes du poids, aussi mieux
placements pour le servo moteur.


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2024-06/img-0506.jpg

6. Mai 2024:

3eme prototype d ferent servomoteur utilisé-

>different volume.


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2024-06/img-0807.jpg
https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2024-06/img-6134-2.JPG

Cette fois nous avons utilisé notre PLA qui est recyclé. Nous avons raconté une probléme
concernant le manguante de support, par conséquent nous avons cassé la plate-forme du systeme
en bas:

27. Mai 2024:

Travail sur la conception du cage de moteur et la 4ieme prototype du systeme de separation. Nous
avons améliorer le concept en remplagant les tiges qui ont été en PLA par les tiges en metal.
(Hopefully last modification)


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2024-06/img-6135.JPG
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28 Mai 2024

Production de cage de moteur, nous avons utilisé le decoupage laser pour les parties qui sont en
bois et nous avons I'imprimer les bagues en PLA.

4. Juin 2024

Assemblage du cage de moteur:


https://wiki.fablab.sorbonne-universite.fr/BookStack/uploads/images/gallery/2024-06/img-1052.jpg
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